
 

 

Postermaster@bio-inspired-tech.com 

运
动

生
物

力
学

测
试

系
统

 
 

南 京 神 源 生 智 能 科 技 有 限 公 司  WWW.NBIT6D.COM 
nbit@nbitcn.com 
(025)-87793780 

1）技术性能指标数据请以实物为准或询问客户经理。 

2）本测试系统可承接个性化定制业务 

  
 

 

NBIT GF2410 大鼠运动力学测试系统利用三维力传感器阵列作为动物运动反力

测试平台，配合高速摄像系统，测试系统

可以同步获取动物运动时瞬时各足间的

同步三维运动反力信息和运动行为信息。

系统主要包括三维力传感器阵列平台、数

据采集与处理系统及高速摄像机等。系统

设计用于测试研究大鼠等小型动物运动

步态，优化仿鼠机器人运动控制机制。 

为适应动物运动的随机性，测试系统

设计为两个测试阵列，阵列可单独使用，

也可以按照串列、并列方式组合使用，系

统主要性能数据如下： 

 

A. 每个阵列包含 12 个三维力传感器，共

24个三维力传感器： 

 传感器量程：Fx/Fy/Fz：10N/10N/10N 

 传感器精度：优于 0.2%FS 

 传感器分辨率：≤10mN 

 传感器线性度：优于 0.1%FS 

 传感器安全过载：200% 

 传感器承力板：50mm×80mm 

B. 配备高性能分布式数据采集系统 

 分辨率：16位 

 采样率：≥2kHz 

 采集精度：0.2‰ 

 帧通讯速率：≥200Hz 

 通讯方式：Ethernet 

C. 配备同步信号触发器，可同步记录足底反力数据及运动影像，便于同步分析 

D. 数据实时记录显示，并可导出分析 
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